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SHR 5500
SERIA

Dane techniczne
Wózek podnośnikowy 
z wysi´gnikiem
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1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 Model SHR 5520-1.1 SHR 5520-1.35 SHR 5540-1.6
1.3 Nap´d elektryczny
1.4 Typ prowadzony
1.5 Udêwig Q t 1,1 1,35 1,6
1.6 Ârodek ci´˝koÊci c mm 600
1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku x mm 392
1.9 Rozstaw osi y mm 1339 1504

M
as

y 2.1 Masa bez akumulatora kg patrz tabela 1
2.2 Obcià˝enie osi z ∏adunkiem, przód/ty∏ kg patrz tabela 1
2.3 Obcià˝enie osi bez obcià˝enia, przód/ty∏ kg patrz tabela 1

O
gu

m
ie
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3.1 Typ ogumienia Vulkollan / PU
3.2 Rozmiar ko∏a przód mm Ø 250 x 75
3.3 Rozmiar ko∏a ty∏ mm Ø 127 x 73
3.5 Ko∏a liczba (x = nap´dzane) przód/ty∏ 1x / 4
3.6 Rozstaw kó∏ przód b10 mm po∏o˝enie centralne
3.7 Rozstaw kó∏* ty∏ b11 mm 965 - 1372

W
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4.1 Nachylenie karetki wide∏ do przodu/do ty∏u ° kàt 3 / 3
4.2 Maszt wysokoÊç. w po∏o˝. opuszcz. h1 mm patrz tabela 1
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm patrz tabela 1
4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm patrz tabela 1
4.5 Maszt wysok. w stanie wysuni´tym h4 mm patrz tabela 1
4.9 WysokoÊç ramienia przechylenia w po∏o˝eniu jazdy, min./maks. h14 mm 800 - 1278
4.15 WysokoÊç wide∏ w po∏o˝eniu opuszczonym h13 mm 76
4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita przy wysuni´ciu l1 mm 2263 2428
4.20 D∏ugoÊç czo∏owa l2 mm 1118 1283
4.21 SzerokoÊç ca∏kowita** przód/ty∏ b1/b2 mm 915 / 1074 - 1480
4.22 Wymiary wide∏ standardowo GRxSxD mm 40 x 100 x 1145 45 x 100 x 1145

d∏ugoÊç opcjonalna l mm 760, 915, 990, 1065, 1220, 1370, 1525
4.23 Karetka wide∏ Klasa ISO 2A
4.24 SzerokoÊç karetki wide∏ b3 mm 813
4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 200 - 815
4.26 SzerokoÊç stela˝a wewn´trzn. co 51 mm b4 mm 863 - 1271
4.28 Wysi´gnik l4 mm 590
4.31 PrzeÊwit nad pod∏o˝em*** z ∏adunkiem poni˝ej masztu m1 mm 53
4.32 PrzeÊwit nad pod∏o˝em*** Êrodek rozstawu osi m2 mm 53
4.33 SzerokoÊç korytarza robocz. poprzecznie 1000 x 1200 mm Ast mm 2564 2728
4.34 SzerokoÊç korytarza robocz. d∏ugoÊç 800 x 1200 mm Ast mm 2612 2776
4.35 Promieƒ skr´tu Wa mm 1510 1674
4.37 D∏ugoÊç ponad wysi´gnikami**** l7 mm 1656 1821

P
ar

am
et

ry
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y̋t
k. 5.1 Pr´dkoÊç jazdy z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h 5,8 / 6

5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,15 / 0,24
5.3 Pr´dkoÊç opuszczania z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,25 / 0,25
5.7 Pokonywanie pochyleƒ z ∏ad./bez ∏adunku, 30 min. % 5 / 9 4 / 8 4 / 8
5.8 Maks. pochylenie z ∏ad./bez ∏adunku, 5 min. % 10 / 10
5.10 Hamulec g∏ówny elektromagnetyczny

S
iln

ik
i

6.1 Silnik jezdny S2 60 min kW 2,0
6.2 Silnik podnoÊnika 15% przy S3 kW 3,3
6.3 Maks. wymiary komory akumul. DxSxW mm 168 x 778 x 622 333 x 835 x 622
6.4 Napi´cie akumulatora pojemnoÊç nominalna K5 V / Ah 24 / 258 24 / 625
6.5 Masa akumulatora min./max. kg 230 / 320 440 / 635
8.1 Typ kontrolera nap´d tranzystorowy

* Minimalna szerokoÊç stela˝a wewn´trznego wynosi 1067 mm

**** Dodatkowo 45 mm przy opcjonalnych ko∏ach obcià˝onych o Êrednicy 267 x 102 mm
**** Dodatkowo 76 mm przy opcjonalnych ko∏ach obcià˝onych o Êrednicy 267 x 102 mm
**** Przy Podwójne opcjonalnych ko∏ach obcià˝onych o Êrednicy 100x73 mm, –28 mm
**** Pomniejszony o 28 mm przy opcjonalnych ko∏ach obcià˝onych o Êrednicy 100 x 73 mm oraz pomniejszony o 12 mm przy opcjonalnych ko∏ach obcià˝onych o

Êrednicy 267 x 102 mm

SHR 5520-1.1 SHR 5520-1.35 SHR 5540-1.6
TL TT TL TT TL TT

2.1 Masa bez akumulatora kg 1699 1746 1873 1932 1980 2107 1826 1873 2000 2186

2.2 Obcià˝enie
osi

z ∏adunkiem, przód kg 980 995 1102 1112 1127 1247 1126 1141 1252 1270
z ∏adunkiem, ty∏ kg 2084 2117 2155 2412 2445 2483 2748 2781 2819 2976

2.3 Obcià˝enie
osi

bez obcià˝enia, przód kg 1188 1217 1288 1369 1399 1472 1383 1413 1483 1563
bez obcià˝enia, ty∏ kg 742 761 816 795 812 866 885 903 959 1066

4.2 Maszt wys. w po∏. opuszcz. h1 mm 2121 2426 1905 2121 2426 1905 2121 2426 1905 2261
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm 152 152 711 152 152 711 152 152 711 1067
4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm 3225 3810 3960 3225 3810 3960 3225 3810 3960 4875*
4.5 Maszt wys. w stanie wysun. h4 mm 4419 5004 5154 4419 5004 5154 4419 5004 5154 6069

Tabela 1



Wyposa˝enie standardowe
1. Uk∏ad nap´dowy pracujàcy pod

napi´ciem 24 V
2. Wszechstronny system

sterowania Access 1 2 3® firmy
Crown

3. Panel wyÊwietlania informacji
Access 1 2 3® firmy Crown
• 1-wierszowy wyÊwietlacz

(8 znaków) 
• Funkcja przeglàdania z

nawigacjà za pomocà 
5 przycisków

• Trzy poziomy dzia∏ania do
wyboru.

• BDI z blokadà podnoÊnika
• Kody zdarzeƒ
• Diagnostyka pojazdu 

Access 1 2 3® z mo˝liwoÊcià
rozwiàzywania problemów w
czasie rzeczywistym.

• Przystosowany do obs∏ugi
dost´pu z kodem PIN

4. Silnik jezdny i sterowania 
z nap´dem AC

5. Funkcje usprawniajàce prac´
• Dêwignia X10®

• ObejÊcie hamowania
• Elektroniczne wspomaganie

uk∏adu kierowniczego
• Kontrola blokady ruchu i pr´d-

koÊci na rampach
• Ulepszony nap´d
• Maszt i wózek zapewniajàcy

dobrà widocznoÊç
• Zespó∏ nap´dowy o niskim

profilu
• Taca na narz´dzia

6. Os∏ona przy maszcie z
pleksiglasu

7. Opona Vulkollan ko∏a nap´dzane-
go o Êrednicy 250 x 75 mm

8. Podwójne poliuretanowe ko∏a ob-
cià˝one o Êrednicy 127 x 73 mm

9. System InfoPoint®

10. Stalowe pokrywy zespo∏u
nap´dowego

11. Oparcie ∏adunku
12. Wtyczka awaryjnego wy∏àcznika

zasilania
13. Stacyjka
14. Klakson
15. Czerwone z∏àcze do baterii aku-

mulatorowej SBE 160
16. Przycisk cofania
17. Elektryczny hamulec postojowy
18. Wskaêniki na koƒcówkach wide∏
19. Rolki przedzia∏u akumulatora

Wyposa˝enie dodatkowe
1. Prostownik 30 A tylko dla ma∏ej

komory akumulatora
2. Akcesoria Work Assist™:

• Deska z klipem
• Hak
• Deska z klipem i zaczepem
• Pojemnik

3. Przesuw boczny
4. D∏ugoÊci opcjonalne wide∏
5. Przystosowanie do pracy w

ch∏odniach
6. Metalowy ruszt masztu
7. Ko∏o nap´dzane o Êred. 100 mm

• mi´kkie, poliuretanowe
• rowkowane, mi´kkie, poliureta-

nowe

8. Poliuretanowe ko∏a obcià˝one
• podwójne o Êred. 100 x 73 mm
• pojedyncze o Êrednicy

267 x 102 mm
9. Dêwi´kowy sygna∏ jazdy

10. ˚ó∏te migajàce Êwiat∏o
ostrzegawcze lub reflektor
mocowania na maszcie

11. Specjalny lakier

Elementy sterujàce operatora
Solidny uchwyt X10 firmy Crown za-
pewnia optymalne po∏o˝enie wszys-
tkich przycisków sterowania w celu
u∏atwienia obs∏ugi któràkolwiek r´kà, a
tak˝e w celu zminimalizowania ruchów
ràk i nadgarstków. Ergonomiczne
pokr´t∏o sterowania jazdà do przodu i
wstecz uruchamiane kciukiem
umo˝liwia precyzyjne kierowanie
pojazdem. Uchwyty sterowania
r´cznego sà pokryte warstwà uretanu
w celu zapewnienia izolacji przed
zimnem i drganiami. Zawierajà
wbudowane przyciski klaksonu
zapewniajàce jego ∏atwe uruchamianie.
Uchwyt ma wbudowany przycisk
bezpieczeƒstwa, który zmienia
kierunek jazdy wózka po naciÊni´ciu
przez operatora.

Prze∏àcznik „zajàc/˝ó∏w” zapewnia
dwa poziomy programowania jazdy.
Umo˝-liwia to operatorom wybór
ustawienia w zale˝noÊci od
doÊwiadczenia i wymagaƒ zadania.
Oryginalna funkcja obejÊcia hamo-
wania umo˝liwia wolnà jazd´ przy
uchwycie w pozycji prawie pionowej.
Funkcja ta zapewnia lepsze kierowanie
pojazdem na niewielkich obszarach.

Osiàgi
W serii wózków SHR 5500 zosta∏
zastosowany uk∏ad nap´dowy pràdu
zmiennego najnowszej generacji,
ulepszony o technologi´ Access 1 2 3.
Technologia Access 1 2 3 firmy Crown
umo˝liwia ciàg∏e monitorowanie
uk∏adów wózka i dostosowanie ich
parametrów w celu zapewnienia
optymalnego dzia∏ania oraz stero-
wania. WyÊwietlacz Access posiada
wygodny ekran informujàcy
operatorów na bie˝àco o wszelkich
zmianach wp∏ywajàcych na dzia∏anie
wózka i umo˝liwiajàcy im wybór
pomi´dzy trzema profilami dzia∏ania,
jeÊli sà aktywne.
Programowalne ustawienia pracy
umo˝liwiajà upowa˝nionym pracow-
nikom ustawienie ró˝nych poziomów
sterowania wózkiem wid∏owym w za-
le˝noÊci od umiej´tnoÊci operatora lub
okreÊlonych zastosowaƒ wózka.
Ponadto, indywidualnym operatorom
mo˝na przypisaç do 25 kodów PIN i,
w razie koniecznoÊci, dopasowaç do
jednego z wczeÊniej zaprogramowa-
nych profilów pracy. 

Elektroniczne wspomaganie uk∏adu
kierowniczego umo˝liwia operatorowi
kierowanie wózkiem z ci´˝kim
∏adunkiem na niewielkich obszarach
przez ca∏y dzieƒ - minimalizujàc
zm´czenie.
Funkcja blokady ruchu wykorzystuje
silnik do uniemo˝liwiania ruchu wózka
przy zwolnionym hamulcu i braku
polecenia jazdy. Funkcja kontroli
pr´dkoÊci na rampach zapewnia
dopasowanie rzeczywistej pr´dkoÊci
jazdy do ˝àdanej pr´dkoÊci jazdy. 

Uk∏ad elektryczny
W wysoko wydajnym uk∏adzie elektry -
cznym zastosowano elementy
sterujàce wyposa˝one w mikropro cesor
dla zapewnienia maksymalnej
wydajnoÊci energii, mniejszej potrzeby
konserwacji oraz bezstopniowej
regulacji pr´dkoÊci.
Modu∏y sterujàce Access do jazdy,
podnoszenia i sterowania sà odizolo-
wane od zanieczyszczeƒ, kurzu i wil-
goci, co pozwala na bezproblemowà
prac´.

Uk∏ad hydrauliczny
Wysokowydajny silnik hydrauliczny 
(3,3 kW) jest sterowany elektronicznie i
dopasowany do pompy przek∏adniowej
wybranej dla zapewnienia optymalnych
osiàgów podnoszenia i niskiego
poziomu ha∏asu.
Pojedyncza pr´dkoÊç podnoszenia z
programowalnà funkcjà przyspieszenia
– zwalniania oraz programowalne
opuszczanie o dwóch pr´dkoÊciach
umo˝liwia dostosowanie do preferencji
operatora lub do zastosowania wózka.
T∏oczyska si∏owników sà chromo wane i
wyposa˝one w uszczelnienia z
poliuretanu.
Zawory bezpieczeƒstwa dobrane do
∏adownoÊci zabezpieczajà elementy
uk∏adu hydraulicznego. Zbiornik
posiada wbudowany filtr zwrotny z
porami o Êrednicy 10 mikronów do
usuwania zanieczyszczeƒ z oleju.

Jednostka nap´dowa / Hamulec
Wytrzyma∏a skrzynia biegów z ko∏em
z´batym skoÊnym dla zapewnienia
cichej pracy. Regeneratywne hamo-
wanie silnikiem uruchamiane jest w
przypadku jazdy w dó∏, podczas
hamowania przeciwpràdowego lub
kiedy element sterujàcy ustawiony jest
w pozycji neutralnej.
Na górze silnika nap´dowego zamon-
towany jest elektromagnetyczny
hamulec dociskany spr´˝ynà i
zwalniany elektrycznie.
Elektromagnetyczny hamulec s∏u˝y
jako hamulec postojowy i jest
stosowany, kiedy po∏o˝enie dêwigni
sterowania jest przesuni´te ze strefy
pracy do strefy hamowania podczas
pracy wózka.

Wspomaganie uk∏adu kierowniczego
Elektroniczne wspomaganie uk∏adu
kierowniczego zapewnia wytrzyma∏y 

  silnik pràdu zmiennego, który obraca
zespó∏ nap´dowy w przypadku
wykrycia ruchu dyszla sterujàcego.

Maszt
Dwu- i trzystopniowa konstrukcja
masztu umo˝liwiajàca dobrà widocz-
noÊç wyposa˝ona w ustawione pod
kàtem poprzecznice oraz cylindry
podnoÊników umieszczone za
zagnie˝d˝onymi belkami dwuteowymi
zapewnia maksymalnà widocznoÊç
przy ustawianiu i uk∏adaniu ∏adunku.
Amortyzatory stopni podnoÊnika firmy
Crown, oraz t∏umikami drgaƒ
opuszczania zapewniajà p∏ynnoÊç
pracy.
Toczone, stalowe kana∏y zewn´trznego
masztu oraz wewn´trzne belki
dwuteowe na ustawionych pod kàtem,
stalowych, przeciwtarciowych ∏o˝ys-
kach wa∏kowych zapewniajà mini -
malne zu˝ycie energii i d∏ugà
˝ywotnoÊç.
Maszt i ∏aƒcuchy sà uszczelnione i
smarowane przez ca∏y czas
eksploatacji.

Mechanizm wysi´gnikowy
Oryginalny mechanizm wysi´gnikowy
zapewnia wyjàtkowà widocznoÊç na
wszystkich poziomach rega∏ów.

SprawnoÊç / trwa∏oÊç
WyÊwietlacz Access u∏atwia obs∏ug´
zapewniajàc zaawansowanà diagnos-
tyk´ bez potrzeby stosowania
oddzielnych r´cznych urzàdzeƒ
sterujàcych. WyÊwietlacz umo˝liwia
technikom serwisowym wglàd w
serwi-sowe kody zdarzeƒ oraz czas
pracy wózka w momencie wystàpienia
danego zdarzenia, wykonywanie
kalibracji systemu lub prób funkcjo-
nalnych dzia∏ania elementów, a tak˝e
wykonywanie koniecznych regulacji.
System InfoPoint firmy Crown
uzupe∏nia diagnostyk´ Access 1 2 3
poprzez zapewnienie map cz´Êci
pojazdu w celu jeszcze ∏atwiejszego
rozwiàzywania problemów.
Wyciàgane, stalowe pokrywy zespo∏u
nap´dowego sà zawieszone, aby
u∏atwiç otwieranie, co umo˝liwi dosko-
na∏à dost´pnoÊç do panelu dystrybu-
cyjnego i wszystkich innych cz´Êci.
Baterie mo˝na wyjàç z obu stron.
Rolki przedzia∏u akumulatora sà typu
standardowego.

Przepisy bezpieczeƒstwa
Urzàdzenie spe∏nia wymagania
europejskich norm bezpieczeƒstwa.
Podane wartoÊci wymiarów i
parametrów u˝ytkowych mogà ulegaç
zmianom ze wzgl´du na tolerancje
produkcyjne.
Parametry u˝ytkowe podano dla
przeci´tnej wielkoÊci pojazdu i zale˝à
one od masy, stanu pojazdu, jego
wyposa˝enia oraz warunków w
miejscu pracy. Produkty i specyfikacje
firmy Crown podlegajà zmianom bez
powiadomienia.

SHR 5500 SPEC PL 05/17
M03405-007-02
Wydrukowano w Niemczech

DIN EN ISO 9002
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Produkcja w Europie:
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Roding, Niemcy
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