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Seria SHR 5500

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
2 [1.2 [ Model SHR 5520-1.1 [ SHR 5520-1.35 | SHR 5540-1.6
‘§> 1.3 | Naped elektryczny
o |14 |Typ prowadzony
g [1.5 [ Udzwig Q t 1,1 [ 1,35 [ 1,6
g 1.6 | Srodek ciezkosci c mm 600
€ | 1.8 | Odlegto$¢ tadunku X mm 392
1.9 | Rozstaw osi y mm 1339 { 1504
= | 241 Masa bez akumulatora kg patrz tabela 1
& | 2.2 | Obcigzenie osi z fadunkiem, przod/tyt kg patrz tabela 1
= 23 Obcigzenie osi bez obcigzenia, przdd/tyt kg patrz tabela 1
3.1 Typ ogumienia Vulkollan / PU
.C'E’ 3.2 Rozmiar kota przéd mm @250 x 75
2 33 Rozmiar kota tyt mm D127 x 73
%) 3.5 | Kofa liczba (x = napedzane) przod/tyt 1x/ 4
O |36 Rozstaw kot prz6d b10 mm potozenie centralne
3.7 | Rozstaw kot* tyt b1 mm 965 - 1372
4.1 Nachylenie karetki widet do przodu/do tytu ° kat 3/3
4.2 | Maszt wysoko$¢. w potoz. opuszcz. | hi mm patrz tabela 1
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm patrz tabela 1
4.4 | Wysoko§¢ podnoszenia h3 mm patrz tabela 1
4.5 | Maszt wysok. w stanie wysunigtym h4 mm patrz tabela 1
4.9 | WysokoS¢ ramienia przechylenia | w potozeniu jazdy, min./maks. | h14 mm 800 - 1278
4.15 | Wysoko$¢ widet w potozeniu opuszczonym h13 | mm 76
4.19 | Dlugos¢ catkowita przy wysunieciu 11 mm 2263 2428
4.20 | Dtugos¢ czotowa 12 mm 1118 1283
4.21 | Szeroko&¢ catkowita*™ przodityt b1/b2 | mm 915/1074 - 1480
% 4.22 | Wymiary widet standardowo GRxSxD| mm 40 x 100 x 1145 [45 x 100 x 1145
g dtugos¢ opcjonalna | mm 760, 915, 990, 1065, 1220, 1370, 1525
= | 4.23 | Karetka widet Klasa ISO 2A
4.24 | SzerokoSc¢ karetki widet b3 mm 813
4.25 | Szeroko&¢ na widtach b5 mm 200 - 815
4.26 | Szerokos¢ stelaza wewnetrzn.| co 51 mm b4 mm 863 - 1271
4.28 | Wysiggnik 14 mm 590
4.31 | Prze$wit nad podfozem™ z fadunkiem ponizej masztu m1 mm 53
4.32 | Przeswit nad podtozem™*** $rodek rozstawu osi m2 mm 53
4.33 | Szerokos¢ korytarza robocz. | poprzecznie 1000 x 1200 mm | Ast mm 2564 2728
4.34 | Szeroko$¢ korytarza robocz. | diugo$¢ 800 x 1200 mm Ast mm 2612 2776
4.35 | Promien skretu Wa mm 1510 1674
4.37 | Dlugos¢ ponad wysiegnikami**** 17 mm 1656 1821
x |51 Predko$¢ jazdy z fadunkiem/bez tadunku km/h 58/6
§ 5.2 | Predko$¢ podnoszenia z fadunkiem/bez tadunku m/s 0,15/0,24
> |58 Predko&¢ opuszczania z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,25/0,25
& [57 | Pokonywanie pochylen z tad./bez tadunku, 30 min. % 5/9 [ 4/8 [ 4/8
g 5.8 | Maks. pochylenie z tad./bez tadunku, 5 min. % 10/10
o | 510 | Hamulec gtéwny elektromagnetyczny
6.1 Silnik jezdny S2 60 min kW 2,0
-z | 6.2 | Silnik podno$nika 15% przy S3 kW 3,3
£ 6.3 | Maks. wymiary komory akumul. DxSxW| mm 168 x 778 x 622 333 x 835 x 622
@ 6.4 Napigcie akumulatora pojemno$¢ nominalna K5 V' / Ah 24| 258 24 /625
6.5 Masa akumulatora min./max. kg 230/ 320 440/ 635
8.1 Typ kontrolera naped tranzystorowy

* Dodatkowo 45 mm przy opcjonalnych kotach obciazonych o §rednicy 267 x 102 mm

** Dodatkowo 76 mm przy opcjonalnych kotach obciazonych o $rednicy 267 x 102 mm
*** Przy Podwojne opcjonalnych kotach obciazonych o $rednicy 100x73 mm, -28 mm
**** Pomniejszony o 28 mm przy opcjonalnych kotach obcigzonych o érednicy 100 x 73 mm oraz pomniejszony o 12 mm przy opcjonalnych kotach obciazonych o
$rednicy 267 x 102 mm

SHR 5520-1.1 SHR 5520-1.35 SHR 5540-1.6

Tabela 1 TL 1T TL 1T TL TT
2.1| Masa bez akumulatora kg | 1699 | 1746 1873 | 1932 | 1980 2107 | 1826 | 1873 | 2000 2186
25 Obciazenie | 2 tadunkiem, przéd kg 980 995 1102 | 1112 | 1127 1247 | 1126 | 1141 1252 1270

“| osl z tadunkiem, tyt kg | 2084 | 2117 2155 | 2412 | 2445 2483 | 2748 | 2781 2819 2976
23 Obciazenie bez obcigzenia, przéd kg | 1188 | 1217 1288 | 1369 | 1399 1472 | 1383 | 1413 1483 1563

| osl bez obcigzenia, tyt kg 742 761 816 795 812 866 885 903 959 1066
4.2| Maszt wys. w pot. opuszcz. | h1 | mm | 2121 | 2426 1905 | 2121 | 2426 1905 | 2121 | 2426 1905 2261
4.3 | Podnoszenie swobodne h2 | mm | 152 152 711 152 152 711 152 152 711 1067
4.4| Wysoko$¢ podnoszenia h3 | mm | 3225 | 3810 3960 | 3225 | 3810 3960 | 3225 | 3810 3960 | 4875*
4.5| Maszt [ wys. w stanie wysun. | h4 | mm | 4419 | 5004 5154 | 4419 | 5004 5154 | 4419 | 5004 5154 6069

* Minimalna szeroko$¢ stelaza wewnetrznego wynosi 1067 mm




Wyposazenie standardowe
1. Ukiad napedowy pracujacy pod
napigciem 24 V
2. Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3° firmy
Crown
3. Panel wy$wietlania informaciji
Access 1 2 3° firmy Crown
* 1-wierszowy wys$wietlacz
(8 znakow)
¢ Funkcja przegladania z
nawigacja za pomocg,
5 przyciskow
e Trzy poziomy dziatania do
wyboru.
* BDI z blokadg podno$nika
¢ Kody zdarzen
¢ Diagnostyka pojazdu
Access 1 2 3° z mozliwoscig,
rozwigzywania probleméw w
czasie rzeczywistym.
¢ Przystosowany do obstugi
dostepu z kodem PIN
4. Silnik jezdny i sterowania
z napedem AC
5. Funkcje usprawniajace prace
® Dzwignia X10°
e Obejscie hamowania
¢ Elektroniczne wspomaganie
uktadu kierowniczego
e Kontrola blokady ruchu i pred-
kosci na rampach
¢ Ulepszony naped
* Maszt i wozek zapewniajacy
dobrg widocznos¢
® Zespot napedowy o niskim
profilu
e Taca na narzedzia
6. Ostona przy maszcie z
pleksiglasu
7. Opona Vulkollan kota napgdzane-
go o Srednicy 250 x 75 mm
8. Podwdjne poliuretanowe kota ob-
cigzone o $rednicy 127 x 73 mm
9. System InfoPoint®
10. Stalowe pokrywy zespotu
napgdowego
11. Oparcie tadunku
12. Wtyczka awaryjnego wytacznika
zasilania
13. Stacyjka
14. Klakson
15. Czerwone zlacze do baterii aku-
mulatorowej SBE 160
16. Przycisk cofania
17. Elektryczny hamulec postojowy
18. Wskazniki na koncéwkach widet
19. Rolki przedziatu akumulatora

Wyposazenie dodatkowe
1. Prostownik 30 A tylko dla matej
komory akumulatora
2. Akcesoria Work Assist™:
® Deska z klipem
e Hak
® Deska z klipem i zaczepem
® Pojemnik
. Przesuw boczny
. Dtugosci opcjonalne widet
. Przystosowanie do pracy w
chtodniach
6. Metalowy ruszt masztu
7. Kotfo napedzane o $red. 100 mm
* miekkie, poliuretanowe
e rowkowane, migkkie, poliureta-
nowe

g b w

SHR 5500 SPEC PL 05/17
MO03405-007-02
Wydrukowano w Niemczech

8. Poliuretanowe kota obcigzone
® podwojne o $red. 100 x 73 mm
¢ pojedyncze o $rednicy
267 x 102 mm
9. Dzwiekowy sygnat jazdy
10. Zote migajace $wiatto
ostrzegawcze lub reflektor
mocowania na maszcie
11. Specjalny lakier

Elementy sterujace operatora
Solidny uchwyt X10 firmy Crown za-
pewnia optymalne potozenie wszys-
tkich przyciskéw sterowania w celu
utatwienia obstugi ktérakolwiek reka, a
takze w celu zminimalizowania ruchow
rak i nadgarstkéw. Ergonomiczne
pokretto sterowania jazda do przodu i
wstecz uruchamiane kciukiem
umozliwia precyzyjne kierowanie
pojazdem. Uchwyty sterowania
recznego sg pokryte warstwa uretanu
w celu zapewnienia izolacji przed
zimnem i drganiami. Zawieraja,
wbudowane przyciski klaksonu
zapewniajace jego tatwe uruchamianie.
Uchwyt ma wbudowany przycisk
bezpieczenstwa, ktéry zmienia
kierunek jazdy wozka po nacisnigciu
przez operatora.

Przetacznik ,zajac/z6tw” zapewnia
dwa poziomy programowania jazdy.
Umoz-liwia to operatorom wybor
ustawienia w zaleznosci od
dos$wiadczenia i wymagan zadania.
Oryginalna funkcja obejscia hamo-
wania umozliwia wolng jazde przy
uchwycie w pozycji prawie pionowe;j.
Funkcja ta zapewnia lepsze kierowanie
pojazdem na niewielkich obszarach.

Osiagi

W serii wozkéw SHR 5500 zostat
zastosowany uktad napedowy pradu
zmiennego najnowszej generacji,
ulepszony o technologig Access 12 3.
Technologia Access 1 2 3 firmy Crown
umozliwia ciagte monitorowanie
uktadoéw woézka i dostosowanie ich
parametrow w celu zapewnienia
optymalnego dziatania oraz stero-
wania. Wyswietlacz Access posiada
wygodny ekran informujacy
operatoréw na biezaco o wszelkich
zmianach wptywajacych na dziatanie
wozka i umozliwiajacy im wybor
pomiedzy trzema profilami dziatania,
je$li sa aktywne.

Programowalne ustawienia pracy
umozliwiajg upowaznionym pracow-
nikom ustawienie r6znych poziomoéw
sterowania wozkiem widtowym w za-
leznosci od umiejetnosci operatora lub
okre$lonych zastosowan wézka.
Ponadto, indywidualnym operatorom
mozna przypisa¢ do 25 kodéw PIN i,
w razie koniecznoéci, dopasowa¢ do
jednego z wcze$niej zaprogramowa-
nych profiléw pracy.
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Elektroniczne wspomaganie uktadu
kierowniczego umozliwia operatorowi
kierowanie wozkiem z ciezkim
tadunkiem na niewielkich obszarach
przez caly dzief - minimalizujac
zmeczenie.

Funkcja blokady ruchu wykorzystuje
silnik do uniemozliwiania ruchu wozka
przy zwolnionym hamulcu i braku
polecenia jazdy. Funkcja kontroli
predko$ci na rampach zapewnia
dopasowanie rzeczywistej predkosci
jazdy do zadanej predkosci jazdy.

Ukiad elektryczny

W wysoko wydajnym uktadzie elektry-
cznym zastosowano elementy
sterujace wyposazone w mikroprocesor
dla zapewnienia maksymalnej
wydajnosci energii, mniejszej potrzeby
konserwaciji oraz bezstopniowej
regulacji predkosci.

Moduly sterujace Access do jazdy,
podnoszenia i sterowania sg odizolo-
wane od zanieczyszczen, kurzu i wil-
goci, co pozwala na bezproblemowa,
prace.

Ukfad hydrauliczny

Wysokowydajny silnik hydrauliczny
(3,3 kW) jest sterowany elektronicznie i
dopasowany do pompy przektadniowej
wybranej dla zapewnienia optymalnych
osiagéw podnoszenia i niskiego
poziomu hatasu.

Pojedyncza predko$¢ podnoszenia z
programowalna funkcja, przyspieszenia
- zwalniania oraz programowalne
opuszczanie o dwoch predkosciach
umozliwia dostosowanie do preferencji
operatora lub do zastosowania wozka.
Ttoczyska sitownikow sg chromowane i
wyposazone w uszczelnienia z
poliuretanu.

Zawory bezpieczenhstwa dobrane do
tadownosci zabezpieczajg elementy
uktadu hydraulicznego. Zbiornik
posiada wbudowany filtr zwrotny z
porami o $rednicy 10 mikronéw do
usuwania zanieczyszczen z oleju.

Jednostka napedowa / Hamulec
Wytrzymata skrzynia biegéw z kotem
zebatym sko$nym dla zapewnienia
cichej pracy. Regeneratywne hamo-
wanie silnikiem uruchamiane jest w
przypadku jazdy w dét, podczas
hamowania przeciwpradowego lub
kiedy element sterujacy ustawiony jest
W pozycji neutralnej.

Na gorze silnika napedowego zamon-
towany jest elektromagnetyczny
hamulec dociskany sprezyna i
zwalniany elektrycznie.
Elektromagnetyczny hamulec stuzy
jako hamulec postojowy i jest
stosowany, kiedy potozenie dzwigni
sterowania jest przesuniete ze strefy
pracy do strefy hamowania podczas
pracy wozka.

Wspomaganie uktadu kierowniczego

Elektroniczne wspomaganie uktadu
kierowniczego zapewnia wytrzymaty
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silnik pradu zmiennego, ktory obraca
zesp6t napedowy w przypadku
wykrycia ruchu dyszla sterujacego.

Maszt

Dwu- i trzystopniowa konstrukcja
masztu umozliwiajaca dobra widocz-
no$¢ wyposazona w ustawione pod
katem poprzecznice oraz cylindry
podnoénikéw umieszczone za
zagniezdzonymi belkami dwuteowymi
zapewnia maksymalng widoczno$¢
przy ustawianiu i uktadaniu tadunku.
Amortyzatory stopni podno$nika firmy
Crown, oraz ttumikami drgan
opuszczania zapewniajg ptynnos¢
pracy.

Toczone, stalowe kanaty zewnetrznego
masztu oraz wewnetrzne belki
dwuteowe na ustawionych pod katem,
stalowych, przeciwtarciowych tozys-
kach watkowych zapewniajg mini-
malne zuzycie energii i diuga,
zywotnos¢.

Maszt i tancuchy sa uszczelnione i
smarowane przez caly czas
eksploatacii.

Mechanizm wysiegnikowy
Oryginalny mechanizm wysiegnikowy
zapewnia wyjatkowg widocznos¢ na
wszystkich poziomach regatow.

Sprawnos$¢ / trwatos¢

Wys$wietlacz Access utatwia obstuge
zapewniajac zaawansowang diagnos-
tyke bez potrzeby stosowania
oddzielnych recznych urzadzen
sterujacych. Wyswietlacz umozliwia
technikom serwisowym wglad w
serwi-sowe kody zdarzen oraz czas
pracy wozka w momencie wystapienia
danego zdarzenia, wykonywanie
kalibracji systemu lub préb funkcjo-
nalnych dziatania elementéw, a takze
wykonywanie koniecznych regulacji.
System InfoPoint firmy Crown
uzupetnia diagnostyke Access 12 3
poprzez zapewnienie map czesci
pojazdu w celu jeszcze tatwiejszego
rozwigzywania problemow.
Wyciagane, stalowe pokrywy zespotu
napedowego sg zawieszone, aby
utatwi¢ otwieranie, co umozliwi dosko-
natg dostepnos¢ do panelu dystrybu-
cyjnego i wszystkich innych czesci.
Baterie mozna wyja¢ z obu stron.
Rolki przedziatu akumulatora sa typu
standardowego.

Przepisy bezpieczenstwa
Urzadzenie spetnia wymagania
europejskich norm bezpieczenstwa.
Podane warto$ci wymiaréw i
parametréow uzytkowych moga ulegac
zmianom ze wzgledu na tolerancje
produkceyjne.

Parametry uzytkowe podano dla
przecietnej wielko$ci pojazdu i zaleza,
one od masy, stanu pojazdu, jego
wyposazenia oraz warunkow w
miejscu pracy. Produkty i specyfikacje
firmy Crown podlegaja zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

www.crown.com



